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INTRODUCTION

Robotique pédagogique
Plateforme Poppy : kit Ergo Jr
Construire une nouvelle créature
Déplacement

Intégration plateforme Poppy




ETAT DE L'ART

Robotique pédagogique

Interactions avec son environnement
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1. Structure du robot

LES PATTES
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LES PATTES

e Inspiration metabot

e 3 moteurs

e Modeéles 3D




1. Structure du robot

LA BASE

e Modéle 3D
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1. Structure du robot

LA BASE

e Modéle 3D

e Socle inférieur
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1. Structure du robot

LA BASE

e Modéle 3D

e Socle inférieur

e Socle supérieur
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1. Structure du robot

VERSION FINALE




1.
Structure du robot

2.

Déplacements

Intégrations plateforme Poppy
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2. Déplacements

Modéle géomeétrique
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2. Déplacements

Commande des pattes
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2. Déplacements

Commande des pattes
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Allure du motif vu de cote
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Placement dans I’espace



1.
Structure du robot

2.
Déplacements

3.

Intégrations
plateforme

Poppy
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e Fichier de configuration

® Primitives

e Programmation visuelle




GUIDE

® Matériel et
composants

® Programmes
supplémentaires
Raspberry

e Assemblage du robot






https://docs.google.com/file/d/1kAutSOJxwKB0aEnn9JckXtymFQw_cpUi/preview



https://docs.google.com/file/d/1RjpZC_NGSfmzPzi0qLGyudKrfNfXopi-/preview



https://docs.google.com/file/d/1l-m73xgg9MJZvlXtCN_bv3T9tNlb-154/preview

CONCLUSION

MERCI DE
VOTRE
ATTENTION

Réalisation d’une
nouvelle créature

Guide de reproduction
du robot

Projet Open Source

récu pérable Nina.Docteur@ensc.fr
AlexisJuven@ipb.fr

VLeconteOO1@ensc.fr
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